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Regleringsorgan for elektriska regulatorer 
aio tidigare kanda, vilkas rorliga del (anka- 
ret) i oca for undvikande av friktion ar styid 
av eller upphangd i bladf jaderlankar. Denna 
anordning har dock den nackdelen att vara otill- 
forlitlig, enar f jaderstalet under inflytande ay 
i synnerhet vid vaxelstrom tipptiadande vibra- 
tioner fdrandras och blir sprott, under det att 
lagringen i glidytor f drorsakar for stor frik- 
tion. Dessa nackdeler undgas darigenom, att 
ankaraxeln ar lagrad p& vinkelratt mot dess 
rorelseriktning rSrliga ytor. Enligt f oreliggan- 
de uppfinning aro dylika regleringsorgan for- 
sedda med en anordning, som f riktionsf ritt upp- 
tager de adhesionskrafter, som av de i rorelse 
forsatta ytorna utSvas pa ankaret. 

Pa bif ogade ritning visas nagra utforings- 
former av uppfinningen. 

Vid utforingsf ormen enligt fig. 1 ar i sole- 
noiden 1 anordnat ett ankare 2, som vid and- 
ringar av strommen i spolen foTskjuter sig i 
vertikal riktning pa motsvarande satt och dar- 
vid kan utova enkraftverkan med ansatsen 3. 
En axel 4 tjanar till lagring och styming av an- 
karet 2 och utf or en roterande eller osoillerande 
rorelse, d. v. s. lagerytorna rora sig vinkelratt 
mot ankarets rdrelseriktning. Vridning av an- 
karet kring axeln 4 kan fSrhindras pa god- 
tyckligt satt, t. ex. genom ett stift eller anslag 
5, som ar parallellt med axeln 4. Detta an- 
slag 5 upptager salunda de adhesionskrafter, 
som uppsta genom axelns 4 vridning. Ansla- 
get forsattes likaledes i vridning, sa att icke 



teller de uppkomna Teaktionskrafterna hindra 
ankarets rorelse i dess f 5rflyttningsriktning. 

Vid indirekt verkandei hydrauliska regula- 
torer, vid vilka regleringsfbrloppet utioses ge- 
nom formedling av en hydraulisk servomotor, 
kan ankarets lagring f orenas med den hydrau- 
liska regleringen. Fig. 2 visar ett exempel 
harpi: 

Ankaret 2 ar lagrat pa den roterande eller 
osoillerande axeln 4. Genom urborrningen 6 
i axeln och oppningen 7 stiommar tryckvatska, 
som strypes mer eller mindre genom den un- 
dre kanten 8 av ankarets 2 styrningshylsa. 
Vid ankarets 2 vertikala f orskjutning pa axeln 
4 andrar sig graden av tryckvatskans strypning 
vid kanten 8 med den verkan, att den hydrau- 
liska servomotorn pa kant satt kan astadkom- 
ma reglering. Det roterande anslaget 5 for- 
hindrar aven har vridning av ankaret kring 
axeln 4. 

Den pi detta satt uppkomna lagringen av 
ankaret 2 pa tva roterande axlar kan under 
ogynnsamma forhallanden fororsaka en latt 
klamning av ankaret, om exempelvis den ena 
lagringsaxeln har ett annat f riktionsf orhallande 
an den andra. Detta f orhindras enligt uppfin- 
ningen, om ankaret endast ar lagrat pfi. en axel 
och ankarets vridning kring denna axel f 6r- 
hindas genom det elektriska regleringsorganets 
mekaniska dragning. Fig. 3 visar exempel pa 
en dylik anordning. Det elektriska reglerings- 
organet bestar av en hastskomagnet 9 och ett 
ankare 10, som ar lagrat pa den roterande 



BEST AVAILABLE COPY 



axeln 11. En f jader 12 haller jamvikt med den 
magnetiska attraktioniskraiften., Ankarets flLO 
vridning (ur ritningsplanet) omkring axelns 11 
geometriska axel f orhindras darigenom, att den 
magnetiska attraktionskraften taller de bada 
andarna av det langstrackt formade ankaret 
mitt for hastskomagnetens poler. 

Tig. 4 visar en utforingsf orm- av uppfinnin- 
gen vid ett elektriskt regleringsorgan med luft- 
gap 13 och 14, som-lio parallella med anka- 
rets 15 rorelseriktning. Vid den eljest vanliga 
ntbildningen av detta regleringsorgan med pla- 
na luftgap' och ett ankare med rektangular 
sektion hava de magnetiska krafterna en stra- 
van att vrida ankaret omkring axeln 11 nr sym- 
metrilaget, tills ankaret kommer i direkt bero- 
ring med hastskomagneten 9. Enligt fdrlig- 
gande uppf inning undgas denna nackdel darige- 
nom, att luftgapen 13 och 14 aro utbildade som 
delar av en cylindermantel, vars axel ligger i 
ankarets forilyttningsriktning. En vridning 
av ankaret kring dess f 6rf lyttningsaxel ur mitt- 
laget medfbr d& endast en minskning av luft- 
gapets tvarsektion, men icke nagon minskning 
i avstandet mellan narliggande ytor av ankaret 
ocb magneten. Pa grand barav stravar alltid 



ankaret att vid en awikelse f ran mittlaget Ser- 
vanda till detta. 



Patentansprak: 

l:o) Regleringsorgan for automatiska elek- 
triska regnlatorer, vid vilket ankaraxeln ai lag- 
rad pa vinkelratt mot dess rSrelseriktning ror- 
liga ytor, kannetecknat av en anordning, som 
friktionsfritt upptager de adnesionskrafter, som 
av de i rSrelse forsatta ytorna utSvas pa anka- 
ret. 

2:o) Regleringsorgan enligt patentanspraket 
l:o), kannetecknat darav, att anordningen, som 
upptager adhesionskrafterna, bestar av ytor, 
utbildade som roterande axlar. . 

3:o) Regleringsorgan enligt patentanspraket 
l:o), kannetecknat darav, att anordningen, som 
upptager adhesionskraftema, utgSres av den 
magnetiska attraktionen pa regulatorns ankare. 

4:o) Regleringsorgan enligt patentanspraket 
3:o), kannetecknat darav, att luftgapet mellan 
ankaret oca regulatorns faltmagnetsystem haT 
formen av en cylindermantel, vars axel ligger 
i ankaTets forflyttningsriktning. 



(Hartill en ritaing.) 
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